HYDRO-COM

HYDRONIX NEM SENSORU
~ KALIBRASYON PROGRAMI
iLE NEM SENSORUNE BAGLANMA
VE KALIBRASYON YAPILMASI
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Sensorin kablo baglantilan sekil 1'de gdésterildidi gibi
yvapildiktan sonra Program actidimizda ekrana ilk olarak
sekil 2'de gbsterilen pencere gelir. Bu pencerede sol lstte
bulunan ‘Com Port’ vazisina tiklayarak senséri
badladigimz port numarasimi secin. Program o portu
tarayip bagh olan sensdr(ler)i bulup asadr kisimda
listeleyecektir. Kalibrasyon yapmak istediginiz senstrin
solunda bulunan butana tiklayip sensdru secin.

Naot: Birden fazla sensdrd aym anda gérmek icin yapilmasi gereken-
fer kitapcigim sonunda amiatiimistir.
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SEKIL 2

Sensor sayfas:



Yukanda bulunan ‘Configuration” butonuna tiklayip
sensorun konfigurasyon sayfas acilir,
Analogue Output:

Bu kisimda sensdrin verecedl ciktimin thnl, tipl ve aralids belirlenir,
Averaging:

Averajlama kisminda sensdrlin sinyal geldikten ne kadar sonra ortalama
alamaya baglayacad ve gbnderecedi cikbi le ilgill alt ve st limitler belirlenir
Digital Input/Output:

Bu kisimda sensdrin dijical input/output ayarlan yapilir,

Signal Processing:

Olghimde olugabilecek anlik sapmalan (havayla temas vb.) filtrelemesi

igin yapilacak avarlar,
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SEKIL 3

Konfiglirasyon sayfasi



Konfigurasyon sayfasinda sol Ustte ‘Calibration’ butonuna
tikladigimzda sekild ‘te gérdigiiniz kalibrasyon penceresi

acilir.

Kalibrasyon penceresinde dst kesimda sensidr yvazan yerin albinda bulunan
pencerayve tiklayarak kalibrasyon yapmak istedifiniz  sensGrll  secin.
Sensarindzid (Anlatilacak olan yontemde ortalama alma ozelidi acik
almahdir.} kalibre etmek icin bunkerin kapadgm acp akan malzemeden
tokatlama yintemivle kapak kapanana kadar numune aln, Kalibrasyon
pencerasinde sensdr yvazan kisimda bunker kapad agk oldudu middetce
averaging yazar, Kapak kapaninca da hold yazmaya baglar ve son okududu
nemin ortalamasing average kutucudunda gdsterir. Sol kisimda bulunan
kutwecuklarda note yazan kisma ilerde habidato olacak bir isim wverip
unscaled yvazan kismada sensbrin verdifi deferi yazin, Laboratuardan gelen
deferi de moisture kisrmina yazip vanmnda bulunan kutucudu isaretdeyip bir
kallbrasyon noktasi olugturun, Farkh nem degederinde bu islemi tekrar
ederek kalibrasyon noktalanmin sayvisin artbirarak sensérion verdidi dederin
dodrulugunu artbirabilirsiniz. En sonunda “write” butonuna tiklavarak yeni
dederleri sensdre yazin.
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SEKIL 4

Kalibrasyon sayfasi



‘Diagnostic’ butonuna tikladigimzda karsimiza sekils te
gorilen hata bulma wve tam koyma sayfasi gelir. Bu
sayfada senstrden elde edilen bilgilere ulasabilirsiniz.
SaP st kisimda bulunan ‘analogue output fest’ butonuna
tiklayarak sensérin analu? cikisim test edebilecediniz gibi
sensdrd ototmasyon yazilmina entegre ederken gerekli
olabilicek alt Ust dederleri vermek icinde kullanabilirsiniz.
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SEKIL 5

Hata bulma ve tan sayfasi



Sensdrleri aym anda bilgisayara baQIamak icin kablonun
RS485 uclarindaki A ve B uclarimi A'lar birarada ve B'ler
birarada olacak sekilde baglayn.
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